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Ort sሬԦ,  Geschwindigkeit vሬԦ,  Beschleunigung aሬԦ 
 

 sሬԦ     1-dim.: sሬԦ	=ቆ
s
0
0
ቇ 

 

 vሬԦ	:=	sሬԦሶ     1-dim.: vሬԦ	=ቆ
v
0
0
ቇ  ⟹  v	= sሶ   

 

 aሬԦ	:=	vሬԦሶ     1-dim.: aሬԦ	=ቆ
a
0
0
ቇ  ⟹  a	= vሶ   
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Ort s    Geschwindigkeit v 
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Geschwindigkeit v    Beschleunigung a 
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Gleichmässig beschleunigte Bewegung 
 
 
 a = konst 
 
 v = v0 + a t  
 

 s = s0 + v0 t + 1
2
 a t2 


