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Beugung am idealen Gitter:  Intensitätsverlauf 
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Beugung am idealen Gitter:  Helligkeitshauptmaxima 
 

 
 

d sin(m) = m   m. Helligkeitshauptmaximum) 
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Beugung am idealen Gitter:  1. Helligkeitsminimum 
 

 
 

N d sin(min) =  1. Helligkeitsminimum) 


